
	总体要求：

1、合作企业需将自己研发的产品设计成分层次的实验实训项目，提供完整详细的实验实训指导书及经调试通过的相关实验实训项目源代码、详细电路原理图及接线说明，学生按指导书和接线图操作能够独立完成实验实训项目；

2、合作企业针对采购实验实训项目指派技术人员来校完成规定次数的实验实训指导，培训指导时间由我院安排；

3、企业根据采购的实验实训项目，提供必须的实验实训耗材，企业培训完成后能重复利用的部分耗材归我院所有，为本院教师开展同类实训所用。

	编号
	实训项目
	采购内容
	服务、资料及耗材要求
	服务、资料、耗材数量

	1
1
	物联网应用系统的基础验证实验及应用系统开发设计实训
	服务
	提供6项基于物联网应用的基础实验培训，和3项基于物联网应用的综合设计实训指导；
	基础实验培训6项；开发设计指导3项

	
	
	资料
	1、提供6个基础实验项目，3个综合设计项目的完整实验指导书；
2、提供完整的实验电路接线说明、各实验的源代码；
	基础实验资料6项，开发设计资料3项

	
	
	耗材
	提供物联网综合实验平台，包括基于Zigbee开发板的基础实验，融合传感器信息采集、无线信号收发、物联网网络构建的基础实验，和基于物联网网关及Android上层软件交互控制的高级实验和GPS模块的拓展实验，便于学生熟悉和掌握物联网技术的原理和实际应用
	2套

	2
	智能家居云平台的基础验证实验及应用系统开发设计实训
	服务
	提供4项基于智能家居云平台的基础实验培训，和2项基于智能家居云平台综合设计实训指导；
	基础实验培训4项；开发设计指导2项

	
	
	资料
	1、提供4项基础实验项目、2项综合设计项目的完整实验指导书；
 2、提供完整的实验电路接线说明、各实验的源代码；
	基础实验资料4项，开发设计资料2项

	
	
	耗材
	提供智能家居云平台项目套件，包括zigbee开发板、J-link在线调试烧写器及温度、温湿度、光敏、声音、超声波、烟雾传感器，可实现物联网环境实时数据监测，zigbee开发板的基础实验及基于多传感器实时数据控制采集。
	8套

	3
	基于人工智能的医用可穿戴模块的基础验证实验及应用系统开发设计实训
	服务
	提供2项基于人工智能的医用可穿戴模块的基础实验培训，和1项基于人工智能的医用可穿戴模块综合设计实训指导；
	基础实验培训2项；开发设计指导1项

	
	
	资料
	1、提供2项基础实验项目、1项综合设计项目的完整实验指导书；
2、提供完整的实验电路接线说明、各实验的源代码；
	基础实验资料2项，开发设计资料1项

	
	
	耗材
	提供基于人工智能的医用可穿戴模块，能够在其上开发设计 时钟/温湿度、心率测量、计步测量、程/卡路里测量、血压测量等功能；测量数据通过能够传到手机显示，并能通过蓝牙热敏打印机打印测量结果
	2套

	44
	基于蓝牙热敏打印机的基础验证实验及应用系统开发设计实训
	服务
	提供2项基于蓝牙热敏打印机的基础实验培训，和1项基于蓝牙热敏打印机的综合设计实训指导；
	基础实验培训2项；开发设计指导1项

	
	
	资料
	1、提供基于蓝牙热敏打印机的2项基础实验项目、1项综合设计项目的完整实验指导书；
2、提供完整的实验电路接线说明、各实验的源代码；
	基础实验资料2项，开发设计资料1项

	
	
	耗材
	蓝牙热敏打印机套件，要求：1)安卓手机蓝牙打印；2)高速打印（打印速度高达80-100mm/s）
3)高清晰度打印（8点/mm）每行384个点；4)可打印内容:汉字，支持GB2312所有汉字,字符集，ASCII字符，条码、二维码等图形打印
	8套

	55
	基于嵌入式&人工智能四轴飞行器的基础验证实验及航拍抛投应用系统开发设计实训
	服务
	提供6项基于嵌入式&人工智能四轴飞行器基础实验培训，和3项基于嵌入式&人工智能四轴飞行器的综合设计实训指导；
	基础实验培训4项；开发设计指导2项

	
	
	资料
	1、提供基于嵌入式&人工智能四轴飞行器的4项基础实验项目、2项基于嵌入式&人工智能四轴飞行器综合设计项目的完整实验指导书；
2、提供完整的实验电路接线说明、各实验的源代码；
	基础实验资料4项，开发设计资料2项

	
	
	耗材
	提供四轴飞行器套件及控制板，要求：1、载重不小于0.25Kg;2、续航时间大于40分钟；3、飞行高度大于200米；4、控制板接口丰富，能接摄像头，并能将拍摄视频实时传到手机；5、遥控手柄距离大于500米；6、能通过手机遥控。
	8套

	66
	物联网NOT套件的基础验证及智能家居应用系统开发设计实训
	服务
	提供6项物联网NOT套件基础实验培训，和3项基于物联网NOT套件应用系统开发的综合设计实训指导；
	基础实验培训6项；开发设计指导3项

	
	
	资料
	1、提供基于物联网NOT套件的6项基础实验项目、3项基于物联网NOT套件应用系统开发的综合设计项目的完整实验指导书；
2、提供完整的实验电路接线说明、各实验的源代码；
	基础实验资料6项，开发设计资料3项

	
	
	耗材
	提供物联网NOT套件，包括M4核心开发板平台，学生可以在此开发版的基础上自己动手根据产品功能搭建模块，然后配合相关程序的代码编写达到不同的功能，既让学生掌握了硬件连接知识，又掌握了相关模块的软件开发能力。扩展模块功能：红外避障传感器、人体红外感应传感器HC-SR501、声音传感器、火焰传感器、MP3语音模块MY1690-12P、毒气体检测传感器MQ-2、雨滴传感器、酒精检测传感器MQ-3、光敏电阻传感器、三色灯RGB传感器、直流电机、舵机传感器SG90、超声波传感器HC-SR04 、温湿度传感器DHT11、温度传感器DS18B20
	20套

	77
	6自由度机械手臂的基础验证及工业机械手应用系统开发设计实训
	服务
	提供6项基于6自由度机械手臂基础实验培训，和3项工业机械手应用系统开发的综合设计实训指导；
	基础实验培训6项；开发设计指导3项

	
	
	资料
	1、提供6项基于6自由度机械手臂的基础实验项目、3项工业机械手应用系统开发的的综合设计项目的完整实验指导书；
2、提供完整的实验电路接线说明、各实验的源代码；
	基础实验资料6项，开发设计资料3项

	
	
	耗材
	提供6自由度机械手臂套件，用于学生学习机械手控制程序编写经及小型机器人生产线的设计开发，机械手要求：1、产品重量：不小于10kg，尺寸：不小于370*220*500mm, 工作电压：12V，最大功率：不小于60W；2、采用stm32f103zet6作用主控芯片，支持灵活内存扩展，可扩展SRAM, PSRAM, NOR and NAND等存储器；3、支持3 路 12-bit A/D转换器，2 路 12-bit D/A转换器，12-channel DMA控制器，高速I/O，定时器，I2C、SPI等通信接口；4、云台舵机：采用数字舵机控制，堵转扭矩不小于15kg.cm-17kg.cm，转动角度范围;0-180°，控制脉冲范围：0.5-2.5ms；5、关节舵机堵转扭矩不小于15kg.cm-17kg.cm，转动角度范围;0-180°，控制脉冲范围：0.5-2.5ms；6、显示屏：采用7寸电容触摸显示屏，支持颜色格式RGB555/666/888,接口：Intel8080-8/9/12/16位，分辨率：800*480；7、抓取：爪子自带过流保护，可自动识别是否抓紧。抓子抓取物体重量不小于0.5kg；8、在线编程：设备支持在线编制动作、存储以及启动。系统支持编辑与存储动作数量500套，每套动作最大支持16个子动作。模块配置要求：1、颜色识别传感器：模块工作电压3.3~5V DC，检测距离1cm；2、超声波传感器：探测距离范围：4 毫米～4 米，误差：4%；数据输出方式：I2C 和 uart（57600bps）两种方式；3、光电传感器：检测距离：2~30cm，检测角度：35°。
	3套



